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Bezpecnostni opatieni

1. Chraiite pristroj pred silnymi narazy

Pi1 prepravé na delSi vzdalenosti dbejte na kvalitni vnéjsi obal a dostateCnou
ochranu proti narazim.

2. Upevnéni a prenaseni pristroje

Pfi upeviovani pfistroje na stativ drzte pfistroj pevné v rukou a otacejte
upeviiovacim Sroubem stativu, dokud neni bezpecné zajistén na hlavé stativu.
Pii sejmuti pfistroje postupujte opacnym zpusobem. Pokud je nutné ptenaset
piistroj spole¢né se stativem, nikdy jej nenoste vodorovné pies rameno. Vzdy
jej prenaSejte ve svislé poloze. Pro pifepravu na delSi vzdalenosti ukladejte
ptistroj do ptepravniho kufru.

3. Udrzujte pristroj v Cistoté

Po pouZiti odstranite prach z povrchu pfistroje pomoci jemného Stétce nebo
vatoveho tamponu. Pokud pfistroj zmokne, co nejdiive jej osuste. K CiSténi
prostoru baterii ani plastovych casti nepouzivejte chemické prosttedky. V
pfipad€ potieby pouzijte pouze mékky, mirn¢ navlhéeny hadiik. Pro ciSténi
optickych cCasti pouzivejte pouze specidlni opticky papir nebo jemnou Cistici
vatu. Nikdy nepouzivejte kapesniky ani bézn¢ textilie.

4. Nevystavujte pristroj dlouhodobé primému sluneénimu zareni
Nenechavejte pfistroj zbytecné dlouho vystaveny vysokym teplotdm nebo
pfimému slune¢nimu zareni, protoZe to miZze negativné ovlivnit jeho funk¢nost.
5. Kontrola baterii

Pted pouzitim vzdy zkontrolujte stav nabiti baterii.

6. Skladovani

Ptistroj skladujte na dobfe vétraném mist¢ s nizkou vlhkosti vzduchu.
Doporucena skladovaci teplota je do 45 °C. Pravidelné vymeénujte vysouSeci
sacek umistény v prepravnim kufru pfistroje.
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1. Pouziti

Nas elektronicky teodolit vyuziva systém absolutniho kodovani
pro digitalni méfeni uhli. RozliSeni ode¢tu horizontalniho
1 vertikalniho thlu je 1", 5” nebo 10" (0,2 mgon, 1 mgon nebo 2
mgon). Pfesnost méteni thli ¢ini 2", 5” nebo 10” (0,5 mgon,
1 mgon nebo 2 mgon) v zavislosti na modelu pfistroje.
Diky integrovanému mikroprocesoru umoziuje  pfistroj
automatické vypocty, ukladani naméfenych dat a jejich
zobrazeni. Na displeji jsou soucasné zobrazovany hodnoty
horizontélniho i vertikalniho thlu.
Po pfipojeni elektronického dalkoméru (EDM) a zafizeni PDA
lze teodolit rozsifit na totalni stanici, ktera umoziuje méteni,
zobrazovani a ukladani udajii o thlech, vzdalenostech
1 soutadnicich.
Elektronicky teodolit je vhodny pro pouZiti pii:

» geodetickych a vytyCovacich pracich,

e dilnim méfent,

o zelezni¢nich stavbach,

» vodohospodaiskych a zavlaZzovacich projektech,

 topografickém mapovani,

» béZnych geodetickych a stavebnich métenich.
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2. Popis pristroje

1.Rukojet’ pro prendseni
2.Upeviiovaci Sroub rukojeti
3.0bjektiv dalekohledu

4.Trubicova libela

5.Kruhova libela

6.Svérka a jemny pohyb vertikalni osy
7.0vladaci klavesnice

8.Ustavovaci Sroub (nozni Sroub)

9.Kolimator pro hrubé zaméteni

10. Okuléar

11.Displej

12.Zakladova deska

13. Zaostiovaci kolecko

14.Baterie

15.Svérka a jemny pohyb horizontalni
osy

16. Komunikac¢ni rozhrani

17. Aretacni packa tribrachu (zdkladny)
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3. Displej a vyznam zobrazovanych symboli

Zobrazeni

SD

HD

VD

VA

HAL

HAR

SFT

REP

CRN

SDHDVD
VA

HA -

06-03-20 .
90 00 00~n’;’

0C 00" 00” gon

Vyznam

Sikma vzdalenost

Horizontalni
vzdalenost

Vyskovy rozdil
Vertikalni uhel

Horizontalni uhel
Horizontalni uhel
vpravo

Druha funkce
tlacitek

Rezim
opakovaného

Korekce naklonu

Zobrazeni
HOLD

%

gon

(1T}

7/3/20...
14:38

O]

1:438

O

Vyznam

Uzamdceni
horizontalniho

Sklon v
procentech

Jednotka
vzdalenosti -

Jednotka uhld -
gon

Indikace stavu

Datum

v

Cas

Automatické
vypnuti
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4. Ovladaci klavesnice a funkce tlac¢itek

)= &)
e ©
THOLTY
OSET I
kP KEL
¥ *-
£
) SF1 &
s N
o 7
Tlaéitko Funkce 1l Funkce 2
OSET Nastaveni horizontalniho Uzamceni
ahtuna o° (podrzeni)
_* Zapnuti / vypnuti  Opakované meéreni
' laserové olovnice  horizontalniho
SET Volba druhé Zapnuti / vypnuti
funkce tlacitek podsviceni
R/L PFepnutl’,srrTéru,méFem' Zobrazeni vertikalniho uhlu
horizontalniho uhlu vpravo ve % sklonu
/ vlevo (HAR / HAL)
¥ Zapnuti / vypnuti  Ulozeni
laseroveého nameérenych dat
O Zapnuti / vypnuti

pristroje
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5. Priprava pred mérenim

5.1 Ustaveni pristroje
Pro zajiSténi maximalni pfesnosti mécfeni je nutné pristroj spravné
vycentrovat a vyrovnat.
1) Postaveni stativu
Umistéte stativ na vhodné misto a nastavte jeho nohy do stabilni
polohy. Poté pevné utahnéte aretacni zamky nohou stativu.
2) Upevnéni pfistroje na stativ
Opatrné umistéte ptistroj na hlavu stativu. Mirné€ povolte upeviovaci
Sroub a jemnym posouvanim pfistroje vyrovnejte olovnici (optickou
nebo laserovou) nad bodem na zemi. Jakmile je pfistroj spravné
vycentrovan, upeviovaci Sroub pevné dotdhnéte.
3) Hrub¢ urovnani pomoci kruhove libely
1.Pomoci ustavovacich Sroubli 1 a 2 posuiite bublinku kruhove
libely tak, aby se nachazela na pfimce kolmeé ke spojnici téchto
dvou Sroubtl.
2.Poté otaCejte ustavovacim Sroubem 3, dokud se bublinka
nepiesune piesné do stfedu kruhoveé libely.

bubble bubble

4) Pfesné urovnani piistroje pomoci trubicové libely
1.Povolte svérku horizontadlniho pohybu a otocte pfistroj tak, aby byla
trubicova libela rovnobézna se spojnici ustavovacich Sroubt 1 a 2.
Pomoci téchto dvou Sroubil nastavte bublinku pfesné do stfedu libely.
2.Poté otocte pristroj o 90° (100 gon) kolem svislé osy a pomoci

ustavovaciho Sroubu 3 znovu vycentrujte bublinku do stfedu trubicové
libely.
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3.Opakujte vyse uvedeny postup po kazdém otoceni ptistroje o 90°
a zkontrolujte, zda bublinka trubicové libely zlistava ve sttedu ve
vSech polohach pfistroje.
5) Vycentrovani piistroje pomoci optické olovnice
Nastavte okular optické olovnice tak, aby byl obraz zamérného kiize
ostry.

symbo | reticle center

w
."/-
-
=
-~
n'(_l
F .

Nastavte okular optické olovnice podle svého zraku. Povolte upeviiovaci Sroub

a jemn¢ posuiite ptistroj tak, aby se obraz bodu na zemi presné kryl se
sttedovym kiizem optické olovnice.

6) Vycentrovani pfistroje pomoci laserové olovnice .

Zapnéte pristroj a stisknutim tlacitka Laserova olovnice (* Izapnéte laserovou
olovnici. Opatrné posouvejte piistroj tak, aby se laserovy bod presné prekryval
s bodem na zemi.

7) Kone¢né urovnani ptistroje

Opakujte postup uvedeny v kroku 4 (Pfesné urovnani pomoci trubicové libely)
a zkontrolujte, zda je bublinka ptesné ve sttedu libely. Poté pevné dotahnéte
upevinovaci Sroub pfistroje.

-10 -
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5.2 Zapnuti pristroje

1.Stisknéte tlacitko O. Rozsviti se vSechny segmenty displeje a nasledné se
zobrazi hodnoty vertikalniho a horizontalniho uhlu.
2.Chcete-li ptistroj vypnout, stisknéte a podrzte tlacitko & po dobu delsi nez
2 sekundy.
@ Pro zajiSténi nepietrzitého provozu pravidelné kontrolujte stav nabiti baterie
na displeji. Pokud je baterie vybitd, vymeéite ji. Podrobnosti naleznete v
kapitole 5.3 Indikace stavu baterie.

5.3 Indikace stavu baterie
Symbol Vyznam

Dostate¢né nabita baterie (90-100 %).

Baterie je Castecné vybita, ale stale pouzitelna (10-50 %).

(j Baterie je dostate¢né nabita (50-90 %).

Baterie je téméf vybitd (0-10 %). Baterii je nutné co
nejdrive vyménit nebo dobit.

LI e e .
- Méfeni neni mozné. PFistroj se automaticky vypne pfiblizné

~
.’ N za 1 minutu.

‘1

5.4 Vyména baterie

Vyjmuti baterie
1. Stisknéte uvolnovaci tlacitko na krytu baterie a podrzte je;.
2. Vysuite bateriovy modul smérem k sobg.
3. Vyjméte baterii z ptistroje.
Instalace baterie
1.Stisknéte uvoliiovaci tlacitko a zasunte bateriovy modul do
vodici drazky v pftistroji.
2.Zatlacte baterii, dokud bezpecné nezapadne na své misto.

-11 -
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6. Méreni uhli
6.1Méreni horizontalniho (HAR) a vertikalniho uhlu

Postup Displej
1.Zamérte prvni cilovy

bod A
2.Dvakrat stisknéte 07-03-06 1438
tlaCitko[ OSET Ja VA 90° 00 00

nastavte horizontalni
uhel cilového bodu A

HA R 0-° 00 00

na 0° 00’ 00".
3. Zamete duly clovy bod 8.1 07-03-06 438
displeji se zobrazi horizontalni . ’ ,
thel (HAR) a vertikalni thel (VA)| [VA 90° 00" 00
k cilovému bodu B. Hodnota o ! "
horizontalniho thlu predstavuie | [HA R 0° 10" 00
uhel mezibody A aB. i

Jak spravné zamérit cil
1.Namiite dalekohled smérem ke svétlu. Ota€enim dioptrického krouzku nastavte okuldr tak, aby byl
zamérny kiiz zobrazen co nejostieji. (Nejprve otocte krouzek smérem k sobé a poté zpét, dokud
nebude obraz ostry.)
2.Pomoci kolimatoru pro hrubé zaméfeni namiite piistroj pfiblizné na cilovy bod. Pfi zamétovani
ponechte mezi okem a kolimatorem malou vzdalenost, aby bylo zaméfeni pohodIné a piesné.
3.Zaosttete cilovy bod pomoci zaostfovaciho kolecka, dokud nebude obraz cile zcela ostry.

-12 -
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Poznamka

Pokud pfti pohledu do dalekohledu dochazi pti pohybu oka ve svislém nebo
vodorovném sméru ke zdanlivému posunu cilového bodu vici zamérnému
ktizi (tzv. paralaxa), neni spravné zaostfen obraz nebo neni spravné nastaven
dioptricky okular.

Paralaxa negativné ovlivituje presnost méfeni. Pfed zah4jenim méteni ji vzdy
odstraiite peclivym zaostifenim cilového bodu a sprdvnym nastavenim
dioptrické korekce okularu.

6.2 Prepinani sméru méreni horizontalniho ithlu HAR / HAL

Postup Displej

1.Zamérte cilovy bod A. 07-03-06 1438
VA 90 00 00
HA R 0 10 O1

o

Stisknéte tlacitko[,R/L ] . 07-03-06 1438

Rezim méfeni se pfepne | |y, | 90- 00 00

z HAR (Horizontal Angle L

Right) na HAL (Horizontal | [HA 359 49 59

Angle Left). TN

3. PokraCujte v méreni

stejnym zplsobem jako v

rezimu HAR.

e Kazdym stisknutim tlaCitka [ R/L ] se pfepina rezim

méreni mezi HAR (méreni doprava) a HAL (méfeni vlevo).

-13 -



Digitalni tecdelit Marual

6.3 Nastaveni horizontalniho uhlu

Postup

Displej
1. Pomoci jemného 07-03-06 1438
horizontélniho pohybu | [VA 90° 00 00’

nastavte pozadovany |[HA R 30° 00 00
horizontalni uhel. it

2.Stisknéte tlacitko

[ SFT] a poté dvakrat 07-03-06 1438
stisknéte tlagitko VA 90° 00 00

[ HOLD ] . HA R 30 00 00
Horizontalni uhel se i
uzamkne.

3. Zamérte cilovy bod.

ﬁ'Qkét SIH?)kCéte 06-03-20 1438
acitko :
ﬁeiim %elzqu%)i?al\ VA 90° 00 00

orizontalni uhel se
opét zacne bézné HA r 30° 00 00
aktualizovat podle
otaceni pristroje. in

6.4 Opakované méreni thlu

Pro dosazeni vys$Si pfesnosti méfeni horizontadlniho thlu lze pouzit rezim
opakované¢ho méteni (Repetition Measurement).

V tomto reZimu se stejny horizontalni tthel zméti n€kolikrat za sebou. Ptistroj
jednotliva méfeni s¢itd, ¢imz lze nésledné urcit primérnou hodnotu a snizit
vliv ndhodnych chyb méfeni.

A i}

=

C

-14 -
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Postup Displej

1 Stisknéte [SFT] 07-03-06 1438

apoté [¥ REP] N-0  T1

pro spusténi rezimu HA R 30- 0000 ~

opakovaného i SFT

meérfeni.

2.Zamérte cilovy bod A.

3. Stisknéte 07-03-06 1438
[0SET] a N-O T2
nastavte HA R 0 - 0000 ~
horizontalni uhel - REP) SET)

cile A na 0° 00’ 00".

zamerte cilovy bod B.

5.Stisknéte [¥ REP]
a podrzte aktualni
hodnotu
horizontalniho uhlu.

HA

R

06-03-20
N-O T2

45 °
REP)

1438

0008

4.Pomoci horizontalniho jemného Sroubu a aretacni svorky

SFT

jemného Sroubu a aretacni svorky.

6.Znovu zamérte cilovy bod A pomoci horizontalniho

7. Stisknste  [0SET) 07-03-06 1438
N-1 T2
a znovu nastavte
horizontalni Ghel HA R 0 0000
cile Ana 0°00'00".[ | gm REP SFT

- 15 -
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8.Znovu zaméite
o ) 07-03-06 1438
cilovy bod B pomoci N-1 T2
horizontalniho HA R 45 - 00 06
jemného Sroubu a - REP |
aretaCni svorky.

9.Stisknste [ # 07-03-06 1438
REP] . Na displej N-2  T1
se zobrazi primémg |ya r 45 ° 00 07
hodnota

i REP SF

naméreného uhlu. SET

10. Opakovanim krokl 2 az 9 provedte pozadovany pocet
opakovanych méreni.

o Maximalni poCet opakovanych méreni je 9.
e Rezim opakovaného méreni ukoncite stisknutim
tlacitka [SFT] .

- 16 -
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6.5 Méreni sklonu v procentech (Slope Measurement)

Postup Displej
1.Stisknéte [SFT] a
poté¢ [R/L] . 07-03-06 1438
Zobrazeni vertikalniho| | VA -3.108 %

uhlu (VA) se pfepne  |lypa g 30° 00 00

na zobrazeni sklonu v -

procentech (%).

2.0pét stisknéte

[R/L] . Displej 06-03-20 1438
se vrati do VA 91 46 50
bézného rezimu HA R 30° 00 00
méreni uhld. _

o Kazdym stisknutim tla¢itka [R/L] se pfepina mezi zobrazenim
vertikalniho Uhlu a sklonu v procentech.

o Pokud naméfeny sklon pfekro€i £100 %, na displeji se zobrazi hlaseni
LEEEEE.EEE".

-17 -
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7. Méreni vzdalenosti
7.1 Pouziti spole¢né s elektronickym dalkomérem (EDM)
Tento piistroj Ize pouzivat ve spojeni s elektronickym dalkomérem
(EDM), ¢imz vznikne sestava fungujici jako totalni stanice.
Pted zahajenim méteni vzdalenosti je nutné v elektronickém dalkomeéru
spravn¢ nastavit:

» atmosférickou korekci,

e prismovou konstantu.

Podrobné informace o téchto nastavenich naleznete v navodu k obsluze
elektronického dalkoméru (EDM).

7.2 Pripojeni elektronického dalkoméru (EDM)
1. Ptipevnéte elektronicky dalkomér (EDM) k teodolitu pomoci
prislusneho spojovaciho adaptéru.
2.Propojte komunikacni rozhrani teodolitu s elektronickym
dalkomérem pomoci datového kabelu.
3.Pomoci nastavovacich Sroubt setfid’te sestavu tak, aby byla opticka
osa teodolitu rovnobézna s optickou osou elektronického
dalkoméru (EDM).
Podrobnosti naleznete na prislusném obrazku v originalnim navodu.

7.3 Méreni vzdalenosti

Prism

168mm,| B

_LE-Theodollte
/N
Iﬁﬁn‘lm

!ﬂ?‘gf?t e ¥ . _#
1 DJID2 -

- 18 -
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Postup Vysledek
1. Stisknéte tlacitkol SFT ], a poté
tlagitko [ *] Tim prejdete do SD 07-03-06 1438
rezimu mérfeni vzdalenosti. Pokud 50.828 m
jsou k dispozici posledni naméfené
udaje, zobrazi se na displeji. V HA R 30- 0000 ~
opacném pfipadé se zobrazi ,,-------- o m

--“. PFistroj pfejde do rezimu méreni
vzdalenosti (SD).

2. Zamétrte cil pomoci dalekohledu a Pristroj je pfipraven k méfeni.

soucasné namifte elektronicky
dalkomér (EDM) na hranol.

3. Stisknéte tlagitko [ ¥]

Teodolit zahaji komunikaci s SD 07-03-06 1438
elektronickym dalkomérem 51.655 m

(EDM). Béhem pfenosu dat blika

oznadeni SD. Po Usp&$ném HA R 30° 0000

pfenosu se zobrazi naméfena — w—

vzdalenost. Na displeji se zobrazi
vysledek méfeni Sikmé
vzdalenosti (SD).

4. Stisknutim tlagitka [ R / L] HD 07-03-06 1438

muzZete postupné pfepinat mezi 51.023 m
zobrazenim SD (Sikma vzdalenost),

HD (vodorovna vzdalenost) a VD HA R 30° 0000
(vySkovy rozdil). Zobrazi se vybrany SET
typ méFené hodnoty. —

5. Stisknéte tlacitko [ SFT] . Pfistroj se vrati do rezimu méfeni uhla.
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8. Zaznam a prenos dat

Tato fada elektronickych teodolitli umoZznuje ukladani
naméfenych dat. Udaje o thlech i vzdalenostech lze:

» ukladat do interni paméti pristroje (az 1000 zaznamt),

» nebo prenaset prostiednictvim komunika¢niho rozhrani.
Ke kazdému ulozenému zdznamu se automaticky uklada také
¢as méfeni.

Pted zah4ajenim ukladani dat je nutné zvolit zplisob zaznamu.
Pokud je zvolen pifenos dat prostiednictvim komunikac¢niho
rozhrani, je tieba nejprve spravné nastavit parametry

komunikace (viz kapitola 10 — Nastaveni funkci).
8.1 Komunikacni rozhrani RS-232C

Pfipojenim pftistroje k pocitaci nebo zatizeni PDA pomoci
datového kabelu Ize pfenaset namétena data do pocitace nebo
do zatizeni pro sbér dat.
Komunika¢ni konektor RS-232C se nachazi pod ovlddacim
koleCkem vertikdlniho pohybu.

8.2 Ukladani namérenych dat

V libovolném rezimu méfeni stisknéte tlac¢itko [ SFT ], a poté
tlagitko [# (REC)]
Nam¢éiena data budou nasledné:

» pfenesena do pocitace nebo zatizeni PDA, pokud je jako
zpusob zdznamu nastaven pienos prostfednictvim
komunikac¢niho rozhrani, nebo

» ulozena do interni paméti pristroje, pokud je zvolen rezim
ukladani do paméti pfistroje.

Rezim méfeni Ukladané / pfenasené udaje

Rezim méreni uhlt| VA, HAR (vertikalni uhel, horizontalni uhel)

ReZim méreni VA, HAR, SD (vertikalni uhel, horizontalni
vzdalenosti uhel, Sikma vzdalenost)
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Zapojeni komunikacniho rozhrani RS-232C

Pin Funkce
1. Zem (GND)
3. Vysilani dat (TX)
4.  Pfijem dat (RX)

9. Rezim paméti

-

V rezimu paméti lze prohliZet, prenasSet nebo vymazat data

ulozend v interni paméti ptistroje.

Postup

Vysledek

1. Zapnéte pristroj pfi

soucasném podrzeni
tlatitka [* 1

Pfistroj pfejde do rezimu
paméti. Na prvnim fadku
displeje se zobrazi pocCet
platnych zaznamu uloZenych v

paméti. =

2. Stisknéte tlacitko[ #— 1
Druhy fadek displeje zacne blikat
a pfistroj odesle ulozena data
prostfednictvim komunika&niho
rozhrani.

i

3. Stisknéte tlagitko [*’ 1.
Prvni Fadek displeje zacne

07-03-06
N 3

1438

07-03-06
N 3

1438

blikat. Pokud do 5 sekund
znovu stisknete tlacitko [T ], | [VA
budou vSechna data uloZena v
paméti trvale vymazana. Po
dokonéeni mazani pfistroj
automaticky ukondi rezim

HA

(34

R

07-03-06
91° 46
30° 00

1438
50"

00"

paméti a pfejde zpét do rezimu
méfeni Uhld.

® \/ rezimu paméti mizete kdykoliv stisknout tlacitkol SFT]a vratit

se do rezimu méreni uhlu.
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10. Nastaveni funkci

10.1 Nastaveni funkci

Uzivatel miiZze nastavit ndsledujici parametry pfistroje:
1. Kompenzace néklonu

OFF — vypnuto

ON — zapnuto
2.Rezim méfeni Voertikélniho ahlu *U1. U2, U3.
0 90° 90
1 +
T M arP unl o ,of b e
270 F'U S0 7180 ] / 0 0 (L /Z 0
e —_
180° 270° —90°

Ul.Zenitovy uhel U2.Vertikdlni thel U3.Vyskovy uhel

3. Automatické vypnuti pfistroje
o OFF — vypnuto
o ON — zapnuto (pokud neni pfistroj po dobu 20 minut pouzivan, automaticky se vypne)
4.Nejmensi zobrazovany krok thlu: *1”, 5", 10"
5.Pfenosova rychlost komunika¢niho rozhrani (Baud Rate)
« 1200, 2400, 4800, *9600
6.Zputsob ukladani namétenych dat
o *Komunika¢ni rozhrani (OFF) — data jsou pfendsena do externiho zafizeni.
o Pamét piistroje (ON) — data jsou ukladana do interni paméti piistroje.
7.Korekce kolimacéni chyby: *OFF — vypnuto, ON — zapnuto
8.Zvukova signalizace (Bzucak): OFF — vypnuto, *ON — zapnuto
9.Volba jednotky uhlu
o *dms (OFF) — stupné, minuty a sekundy (° ' ")
o gon (ON) x- gony
Poznamka:
Polozky oznacené symbolem (*) predstavuji vychozi tovarni nastaveni piistroje.

10.2 Postup nastaveni funkci

V bézném rezimu méfeni (thli stisknéte soucasné tlacitka [ SFT ] af R/L ] pro vstup do rezimu
nastaveni funkci.
V tomto rezimu maji jednotliva tlacitka nésledujici funkce:
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[ OSET): pfepinani mezi jednotlivymi polozkami nastaveni.

[¥]. vybér polozky Casu: mésic, den, rok, hodina, minuta.

[R/L]:

vybér ptedchozi poloZky nebo zvySeni hodnoty Casu o 1.

[#]. vybér nasledujici polozky nebo snizeni hodnoty ¢asu o 1.

[ SFT ). potvrzeni nastaveni, ukonéeni rezimu nastaveni a navrat do rezimu méfeni

uhlt.
Operating Display
1. Soudasné stisknéte 07-03-06 1438
tlaCitkafsrTya [R/L].
1. OFF
2. Opakovanym 07-03-06 1438
stisknutim tlacitkel OSET |
2. OFF

vyberte pozadovanou
poloZku nastaveni (U~

3. Pomoci tlagitka [R /L ]
nebo tladitka [#- 1.
zménte hodnotu vybrané
polozky.

A1

11

07-03-06 1438

2. ON

4. Stejnym zpusobem nastavte vSechny pozadované polozky.

5. Stisknéte tlacitko [SFT]

VA
HA

i

R

07-03-06
91- 46
30- 00

50/
00~

1438
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10.3 Nastaveni data a ¢asu

hodnotu zvySujte nebo
pomoci tlaCitka [ #-].
hodnotu snizujte.

Postup Vysledek
1.Soucasné 07-03-06 1438
stisknéte tlaCitka
[SFT]). a [R/L]:. 1. OFF
2. Opakovar¥m stisknutim
tiacitka [ ]. vyberte
polozku, kterou chcete 07-03-06 1438
upravit (mésic, den, rok,
hodina, minuta, sekunda).
Vybrana polozka zaCne £ e
blikat {an

3. Pomoci tladitka [R/L i: 07-03-06 1438

4. Po dokondceni
nastaveni stisknéte
tlacitko[ SFT]..

g

07-03-06 1600
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11. Korekce nulové chyby vertikalniho ihlu, kolimacni
chyby a nulové chyby kompenzatoru naklonu

Tato funkce umoznuje provest méfeni v obou polohach dalekohledu (Face | / Face Il)
a nasledné:
e zmeéfit a upravit nulovou chybu kompenzatoru naklonu,
e zmeéfit kolimacni chybu pfistroje, aby ji teodolit mohl automaticky kompenzovat
pfi dalSich méfrenich pouze v jedné poloze dalekohledu,
e znovu nastavit nulovy index vertikalni kruznice (vertikalniho uhlu) a odstranit
indexovou chybu, ktera by jinak negativné ovliviiovala pfesnost méreni
vertikalnich uhld.

Postup Displej

1. Zapnéte pristroj pfi 07-03-06 1438
soucasném podrzeni laCitka

[R/L]): .Pozobrazeni SET F
napisu SETUP pristroj HA R 0° 0008 ”
vstoupi do rezimu kalibrace.
Na displeji se zobrazi SET
F1 a tento udaj zacCne blikat.

2. Pristroj pecliveé _
urovnejte a v 1. poloze 07-03-06 1438
dalekohledu (Face 1) SET F2
zaméite referencni cil. . 0008,
Poté stisknéte tacito || PAR O

[ 0OSET]: Na displeji =

zacne blikat SET F2

3. Preklopte dalekohled

do 2. polohy (Face 2), 07-03-06 1438
zamérte stejny referencni SET

cil a znovu stisknéte

tlacitko [ OSET]: . Na HAR 179° 5958 ”
displeji se zobrazi SET.

| |

4. Jedté jednou stisknéte tlagitko [OSETI:

@®Rezim kalibrace muzete kdykoliv ukongit stisknutim tladitka SFT bez ulozeni zmén.
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Poznamka

Po dokonceni vyse uvedené kalibrace je vhodné pfistroj znovu zkontrolovat.

Zamgéite stejny referencni cil v 1. poloze dalekohledu (Face 1) i ve 2. poloze (Face 2).
Soucet namétenych vertikalnich uhlid by mél byt v rozsahu:

360° + 15"

Pokud je odchylka vétsi nez uvedend tolerance, provedte kalibraci znovu nebo
postupujte podle kapitoly 13.5 — Kontrola a sefizeni kolima¢ni chyby zamérné osy
ptistroje.

12. Dalsi funkce

12.1MéFeni vzdalenosti pomoci nitkového krize (stadimetické méreni)
Dalsi moznosti vyuZiti elektronického teodolitu je méfeni vzdalenosti pomoci

nitkového kiize (stadimeticka metoda).

K tomuto méfeni je nutné pouzit métickou lat’ se stupnici, napiiklad:
e horizontalni méfickou lat,
e stadimetrickou (dalkomérnou) lat’.

Pfi pohledu dalekohledem odectéte délku tseku mezi horni a dolni

stadimetrickou niti na lati. Tuto hodnotu vynasobte 100.
Vysledkem je ptiblizna vzdalenost mezi osou pfistroje a méfickou lati.
Poznémka:

Odecitana hodnota piedstavuje vzdalenost na lati mezi priiseciky horni a dolni
stadimetrické nité. Vyndsobenim této hodnoty koeficientem 100 ziskéate

ptibliznou vzdalenost k cili.
stadia hairs

s I'\'.I. R

P S ———

|
|
e
II
|
f
f
/
/
A L ST TR

L =100 X | ——

1. Nejprve umistéte métickou lat’ do métené¢ho bodu.

2.Urovnejte piistroj. Pfi pohledu dalekohledem odectéte hodnotu mezi

dvéma stadimetrickymi nitémi.

3.Vzdalenost od stfedu olovnice pfistroje k méfické lati L je 100nasobkem

hodnoty 1.
L=100x1
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12.2 Funkce kompenzace naklonu

Tento elektronicky teodolit je vybaven kompenzatorem naklonu
svislé osy, ktery automaticky kompenzuje uhel ndklonu pfistroje.
Je-li snimac naklonu zapnuty, ptistroj priabézné sleduje naklon
svislé osy.

Pokud néklon pfistroje piekroci rozsah kompenzace, na disple;ji
se zobrazi hlaseni ,,TILT*. V takovém pftipad¢ je nutné ptistroj
ruén€ znovu urovnat.

The vertical axis is inchined in "X"

___vertical axis

Poznamka

o Pokud je pfistroj umistén na nestabilnim podkladu
nebo se pouziva za siln¢ho vétru, miize byt zobrazeni
uhll nestabilni. V takovém ptipad¢ doporucujeme
vypnout automatickou kompenzaci naklonu.

» Informace o zapnuti nebo vypnuti automatické
kompenzace naklonu naleznete v kapitole 10.
Nastaveni funkci.

12.3 Podsviceni a automatické vypnuti

Tento elektronicky teodolit je vybaven podsvicenim displeje a zamérného kiize.
PodrZenim tla¢itka SFT po dobu piiblizné 2 sekund Ize podsviceni displeje a
zamérného kiize zapnout nebo vypnout.

Pokud s pfistrojem 20 minut neprovedete Zadnou operaci, automaticky se vypne.
Informace o nastaveni funkce automatického vypnuti naleznete v kapitole 10.

Nastaveni funkci.
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13. Kontrola a serizeni

Pokyny pro serizeni
a. Pred zahdjenim jakékoli kontroly, ktera vyzaduje zaméteni dalekohledem,

spravné nastavte dioptrickou korekci okularu. Dbejte na spravné zaostieni a
uplné odstranéni paralaxy.

b. Sefizeni provadéjte v uvedeném potadi, protoZe jednotlive kroky na sebe
navazuji. Provedeni sefizeni v nespravném potfadi mize znehodnotit vysledky
ptedchozich Uprav.

c. Po dokonceni sefizeni pevné dotahnéte sefizovaci Srouby, avSak nepietahujte
je. Nadmeérné utaZzeni miize poSkodit zavity, zplisobit ulomeni Sroubu nebo
nadmérné namahat soucasti piistroje.

d. Po dokonceni setizeni rovnéZ dostatecné dotahnéte vSechny upeviiovaci
Srouby.

e. Po kazdém provedeném sefizeni vZzdy zopakujte kontrolni méteni, abyste
ov¢étili spravnost provedeného nastaveni.

13.1Kontrola a serizeni trubicové libely

Kontrola
a. Natocte trubicovou libelu tak, aby byla
rovnobezna se spojnici dvou staveécich Sroubtl (napf.
A a B). Pomoci téchto dvou stavécich Sroubil
nastavte bublinku do stfedu trubicové libely.
b. Poté otocte ptistroj o 180° (nebo 200 gon) kolem
svislé osy a zkontrolujte, zda se bublinka trubicové
libely nepohnula. Pokud se bublinka vychylila,
proved’te nasledujici sefizeni.

Serizeni
a. Pomoci piilozeného setfizovaciho trnu upravte sefizovaci
Sroub trubicoveé libely tak, aby se bublinka posunula smérem
ke stfedu libely. Timto zplisobem opravte pouze polovinu
zjisténé odchylky.
b. Zbyvajici polovinu odchylky vyrovnejte pomoci stavécich
Sroubtl pfistroje.
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c.Znovu otocCte ptistroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svisl¢
osy a zkontrolujte polohu bublinky. Pokud je bublinka
stale mimo stied, opakujte postup sefizeni.

adjustment screws

bubble

thbrach base

13.2 Kontrola a serizeni kruhové libely

Kontrola

Peclivé urovnejte pfistroj pomoci trubicové libely. Pokud je poté
bublinka kruhov¢ libely pfesné ve stfedu, neni nutné provadét Zadné

sefizeni. V opacneém piipade pokracujte nasledujicim postupem.

Serizeni

Pomoci ptilozeneho sefizovaciho trnu upravte tfi sefizovaci Srouby na
spodni stran¢ kruhové libely tak, aby se bublinka ptfesunula do stiedu.

(Viz obrazek.)

13.3 Kontrola a serizeni svislé nité zamérného krize

Sefizeni je nutné provést, pokud svisla nit zamérného kiize nelezi v
roviné kolmé k vodorovné ose dalekohledu. (Je to dalezité, aby bylo

moZn¢ pro méteni vodorovnych uhli pouzivat kterykoli bod na svislé

niti.)
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Kontrola

a. Umistéte pfistroj na stativ a peClive jej urovnejte.

b. Zamétte zamérny kiiZ na dobie viditelny bod A na
sténé ve vzdalenosti alespoit 50 m.

c. Poté otacejte dalekohledem a sledujte, zda se bod A
pohybuje po celé délce svislé nité zamérného kiize.

d. Pokud se bod pohybuje plynule po svislé niti (viz obr.

1), je svisla nit kolma k vodorovné ose dalekohledu a neni
nutné provadét setizend.
e. Pokud se v8ak bod od svislé nité odchyluje (viz obr. 2),
je nutné provést setfizeni zameérného kiize.

) (@2

Serizeni

-30 -

a. OdSroubujte kryt sefizeni zdmérne¢ho kiiZe jeho
otaCenim proti sméru hodinovych ruci¢ek. Tim
zptistupnite Ctyfi upeviovaci Srouby okularu.

b. Pomoci pfilozeného Sroubovaku mirné povolte
vSechny Ctyf1 upeviiovaci Srouby (doporucuje se
zaznamenat pocet otoCeni Sroubtdl). Otacenim
okularu nastavte svislou nit tak, aby prochazela
bodem A, a poté vSechny Ctyfi upeviiovaci Srouby
op¢t pevné dotdhnéte.

c. Znovu zkontrolujte, zda se pii1 pohybu bodu A
po svislé niti neobjevuje zadnad vodorovna
odchylka. Pokud se bod nepohybuje do stran, je
kontrola i setizeni dokonceno.

reticle retaining screws

evepiece
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13.4 Kalibrace elektronické libely (E-Bubble)

Pokud dojde k chyb¢ presnosti kompenzace pfistroje, je nutné provést
kalibraci podle nasledujiciho postupu.

Pfi zapinani piistroje soucasné podrzte tladitka [R/L]: a [#-1: . Pfistroj
ptejde do reZimu kalibrace.

07-03-06 1438
179° 59 58"

HA R -39 !

A

Postup kalibrace
1. Ujistéte se, ze je svisla osa piistroje piresné kolma (pii otaceni ptistroje
musi bublinka trubicové libely zlistavat stale ve stfedu). Zkontrolujte
hodnotu zobrazenou na druhém tadku displeje.
o Je-1li hodnota mensi nez +60”, pokracujte krokem 2.
o Je-li hodnota vétsi nez £60", ptejdéte ke kroku 5.
2.Srovnejte vodorovnou nit zamérného kiize se zamérnym kolimatorem a
stisknéte tlacitko OSET.
3.0taCenim stavéciho Sroubu podstavce prtistroje naklonite dalekohled dolt
ptiblizn€ o 3’ (na displeji se zobrazi zaporna hodnota). Pot¢ stisknéte
tlac¢itko OSET.
4.0tacenim stavéciho Sroubu podstavce naklonite dalekohled nahoru
ptiblizn€ o 6’ (na displeji se zobrazi kladna hodnota). Poté stisknéte
tlacitko OSET. Kalibrace je dokoncena.
5.Pokud byla v kroku 1 zji§téna hodnota vétsi nez £60”, oteviete plastovy
kryt na strané bateriového prostoru, povolte upevnéni elektronické libely
(E-Bubble) a upravte jeji polohu tak, aby zobrazovana hodnota byla
mensi nez £20"”. Poté zopakujte kroky 2 az 4.
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13.5 Serizeni kolimace pristroje

Kolimace slouzi k nastaveni zdmérné osy dalekohledu tak, aby

byla kolma k vodorovné ose pftistroje.

Kontrola

a. Umistéte pfistroj na stanovisté tak, aby
mél na ob¢ strany volny vyhled ptiblizné€ 50
az 60 m.

b. Zaméite bod A ve vzdalenosti ptiblizné
50 m.

c. Uvolnéte pouze svislou svorku a preklopte
dalekohled o 180° kolem vodorovné osy tak,
aby sméfoval opacnym smérem.

d. Zaméite bod B, ktery je ve stejné
vzdalenosti od piistroje jako bod A.

e. Uvolnéte vodorovnou svorku a jemny
pohyb (tangentni Sroub) a otocte pristroj o
180° (nebo 200 gon) kolem svisl¢é osy.
Znovu zaméite bod A a zajistéte
vodorovnou svorku 1 tangentni Sroub.

f. Uvolnéte svislou svorku a jemny pohyb,
pieklopte dalekohled o 180° (nebo 200 gon)
a zaméite bod C, ktery by mél splyvat s
dfive zaméfenym bodem B.

g. Pokud body B a C nesplyvaji, proved’te
setfizeni podle nasledujiciho postupu.
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Serizeni

a. Odsroubujte kryt sefizeni zamérneho kiize.

b. Urcete bod D mezi body B a C. Bod D musi lezet ve vzdalenosti
1/4 tsecky BC, méieno od bodu C. Diivodem je skuteCnost, Ze
zdanliva odchylka useCky BC je Ctyinasobkem skute¢né kolimacni
chyby, protoze béhem kontroly byl dalekohled dvakrat pieklopen.

c. Otacenim levého a pravého sefizovaciho Sroubu zamérného kiize
posuiite svislou nit zamérného kiize tak, aby prochazela bodem D.

Po dokonceni setizeni znovu proved’te cely kontrolni postup. Pokud
body B a C splyvaji, neni dalsi sefizeni nutné. V opacném piipadé
postup setizeni opakujte.

Poznamka

o Chcete-li posunout svislou nit zamérného kiize, nejprve
povolte pfislusny sefizovaci Sroub a poté utdhnéte
protilehly Sroub o stejny pocet otacek.

- Povolovéani Sroubu: proti sméru hodinovych rucicek.
-Utahovani Sroubu: po sméru hodinovych rucicek.

« Srouby otadejte pouze o nezbytné maly tihel.
« Po dokonceni vyse uvedeného sefizeni je nutné provést
také setizeni vertikalniho uhlu (viz ptislusna kapitola).

reticle adjustment screw
13.6 Kontrola a seFizeni optické olovnice

Sefizeni je nutné proto, aby zamérna osa optické olovnice splyvala se svislou osou
ptistroje. V opacném piipad€ nebude pfistroj po optickém vycentrovani ptesné postaven
nad méfenym bodem.

Kontrola

a. Pomoci optické olovnice nastavte stfedovy bod tak, aby se piesné¢ piekryval se
sttedovou znackou zamérného kiize optické olovnice.

b. Otocte ptistroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy.
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Otocte pristroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy a
zkontrolujte polohu stfedové znacky. Pokud métfeny bod zlstava
pfesné ve stfedu znacky, neni nutné provadét setizeni. V
opac¢ném piipad¢ postupujte podle nasledujicich pokyni.
Serizeni
a. Odsroubujte kryt sefizovaci ¢asti okularu optické olovnice jeho otd€enim proti
sméru hodinovych rucicek a sejméte jej. Tim zptistupnite Ctyfi sefizovaci Srouby,
které Ize pomoci ptiloZzeného sefizovaciho trnu nastavovat tak, aby se stiedova
znacka posunula k méfenému bodu. Timto zplisobem vSak opravte pouze
polovinu zjisténé odchylky.
b. Poté pomoci stavécich Sroubil piistroje nastavte méteny bod tak, aby se piesné
kryl se sttedovou znackou optické olovnice.
c¢. Znovu otocte pristroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy a zkontrolujte
polohu sttedové znacky. Pokud se sttedova znacka shoduje s méfenym bodem,
neni nutné dalsi sefizeni. V opacném ptipad¢ cely postup opakujte.

L

a Eiﬂ, USTMEnt SCrew &‘!Dh\‘.‘_] | p lummet

Poznamka
Chcete-li posunout stftedovou znacku, povolte setfizovaci Sroub na
jedné stran€ a utahnéte protilehly Sroub o stejny pocet otacek.

« Povolovani Sroubu: proti sméru hodinovych rucicek.

« Utahovani Sroubu: po sméru hodinovych rucicek.

Srouby otadejte pouze o nezbytné maly thel.
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13.7 Kontrola a serizeni laserové olovnice

Sejméte plastovy kryt na strané svislé
desky, aby se zpfistupnila vestavéna
laserova olovnice (viz obrazek).

Laserovou olovnici lze sefizovat pomoci
Ctyt sefizovacich Sroubil. Postup setizeni je
stejny jako u optické olovnice(viz kapitola

13.6 Kontrola a sefizeni optické olovnice).

13.8 Kontrola a serizeni laserového

ukazovatka

Umistéte cil ve vzdalenosti 50 m.

Zaméite cil pomoci zamérného kiize
dalekohledu a pot¢ zapnéte laserove
ukazovatko. Zkontrolujte, zda laserovy bod
splyva se zaméfenym cilem.

Pokud laserovy bod nesouhlasi se

zaméfenym bodem, proved’te sefizeni
nasledujicim zpisobem:
« Srouby 1 a 3 slouZi k odstranéni svislé
odchylky laserového bodu.
« Sroub 2 a protilehly sefizovaci §roub

slouzi k odstranéni vodorovné odchylky.

14. Tribrach (podstavec)

Podstavec umoznuje snadné sejmuti a opctovne nasazeni ptistroje pomoci
zajiSt'ovaci paky.

Demontaz

a. Otocte zajiStovaci paku o 180° proti sméru hodinovych rucicek.

-35 -



Digitalni tecdelit Marual

b.Zvednéte piistroj tak, Ze jednou rukou uchopite transportni rukojet’ a druhou
rukou pfidrzite tribrach (podstavec).

Nasazeni

a. Pfed usazenim pftistroje na tribrach zarovnejte zakladnu pftistroje s
ptislusnou drazkou.

b. Zajistéte pristroj utazenim zajistovaci paky.

instrument base

Eroove

locking lever
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15. Chybova hlaseni

E01 Nulova poloha vertikalniho uhlu je mimo povoleny rozsah nebo byla
nastavena nespravnym postupem.

E02 Nulova poloha kompenzatoru naklonu je mimo povoleny rozsah
nebo byla nastavena nespravnym postupem.

£03 Pri mereni kolimacni chyby byla namerena hodnota mimo povoleny
rozsah.

EO04 | Zjisténa chyba interni paméti pfistroje.

E05 | Rezervovano pro tovarni sefizeni.

EO06 | Zjisténa chyba systému méfeni uhlu.

Eo7 | Kompenzator naklonu neni ustaleny nebo se dalekohled otaci prilis
rychle (vice nez 4 otacky za sekundu).

Eog | Ziisténa chyba systému méfeni uhla. Pro odstranéni chyby pfistroj
vypnéte a znovu zapnéte.
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16. Technické specifikace

Pridavna konstanta

Model DT-2 DT-5
Délka 155mm
Pramér objektivu 45mm
Zvétseni 30X
Obraz Erect
Dalekohled Zorné pole 1+ 30
Sohopnost 25
Mlnlm\?zlg g Izeanooss’[{ovam 1.5m
Stadicky koeficient 100
0

Metoda méreni

Absolutni kddovani

-38 -

LCD Displej Oboustranny
Elektronické
mé&Feni uhli Nejmensi odedet 1,57 10
Presnost (10) 21 S5
Pramér kruhu 71mm
Vinova délka 635nm
Laserovy ukazatel Dosah 150m
Pramér laserové stopy =) 5mm/100m
Presnost = 10~
, Rozhrani pro EDM Volitelny
Komunikace
Datovy vystup Volitelny
Kompenzator Kompenzace Ano
naklonu vertikalniho uhlu
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Rozsah kompenzace +3’
NejmensSi odecet 17 /5%
Vinova délka 650nm
Laserova olovnice Presnost Tmm
Priimér laserového bodu Tmm
Trubicova libela 30” /2mm
Citlivost libel
Kruhova libela g8’ / 2mm
Akumulator 1500 mAh
Napajent Doba provozu 24hod
Provozni teplota -20¢ ~30 ¢
Vyska pfistroje 179.5mm
Rozméry a hmotnost| Rozméry (D x S x V) 160*190*324mm
Hmotnost 4.8kg

(vCetné akumulatoru)

*1 dle normy DIN 18723

17. Standardni prisluSenstvi

1. Transportni kufr — 1 ks
2.Nabijecka — 1 ks

3.0lovnice — 1

ks

4.Nabijeci akumulator — 1 ks (soucasti dodavky je take
pouzdro pro suché baterie)

5.Sefizovaci trn — 2 ks

6. Cistici Stéteek — 1 ks

7.Cistici utérka na optiku — 1 ks

8.Laserovy ter€¢ — 1 ks

9.Lomeny okular (volitelné pfislusenstvi)
10.Navod k obsluze
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	1. Použití
	Náš elektronický teodolit využívá systém absolutního kódování pro digitální měření úhlů. Rozlišení odečtu horizontálního  i vertikálního úhlu je 1″, 5″ nebo 10″ (0,2 mgon, 1 mgon nebo 2 mgon). Přesnost měření úhlů činí 2″, 5″ nebo 10″ (0,5 mgon,  1 mgon nebo 2 mgon) v závislosti na modelu přístroje. Díky integrovanému mikroprocesoru umožňuje přístroj automatické výpočty, ukládání naměřených dat a jejich zobrazení. Na displeji jsou současně zobrazovány hodnoty horizontálního i vertikálního úhlu. Po připojení elektronického dálkoměru (EDM) a zařízení PDA lze teodolit rozšířit na totální stanici, která umožňuje měření, zobrazování a ukládání údajů o úhlech, vzdálenostech  i souřadnicích. Elektronický teodolit je vhodný pro použití při:
	geodetických a vytyčovacích pracích,
	důlním měření,
	železničních stavbách,
	vodohospodářských a zavlažovacích projektech,
	topografickém mapování,
	běžných geodetických a stavebních měřeních.
	Digitální teodolit
	Manuál


	Popis přístroje
	Rukojeť pro přenášení
	Upevňovací šroub rukojeti
	Objektiv dalekohledu
	Trubicová libela
	Kruhová libela
	Svěrka a jemný pohyb vertikální osy
	Ovládací klávesnice
	Ustavovací šroub (nožní šroub)
	Kolimátor pro hrubé zaměření
	Okulár
	Displej
	Základová deska
	Zaostřovací kolečko
	Baterie
	Svěrka a jemný pohyb horizontální osy
	Komunikační rozhraní
	Aretační páčka tribrachu (základny)
	Digitální teodolit
	Manuál

	3.
	Displej a význam zobrazovaných symbolů
	Digitální teodolit
	Manuál

	4.
	Ovládací klávesnice a funkce tlačítek
	1) Postavení stativu
	2) Upevnění přístroje na stativ
	3) Hrubé urovnání pomocí kruhové libely
	4) Přesné urovnání přístroje pomocí trubicové libely
	5) Vycentrování přístroje pomocí optické olovnice
	6) Vycentrování přístroje pomocí laserové olovnice
	7) Konečné urovnání přístroje
	Vyjmutí baterie
	Instalace baterie
	Jak správně zaměřit cíl
	Poznámka
	Digitální teodolit
	Manuál


	6.3 Nastavení horizontálního úhlu
	Postup
	1. Pomocí jemného horizontálního pohybu nastavte požadovaný horizontální úhel.
	2.Stiskněte tlačítko                 a poté dvakrát stiskněte tlačítko                           . Horizontální úhel se uzamkne.

	SFT
	HOLD
	3. Zaměřte cílový bod.
	4. Opět stiskněte tlačítko                . Režim se zruší a horizontální úhel se opět začne běžně aktualizovat podle otáčení přístroje.

	HOLD
	VA  HA
	Displej  07-03-06
	1438

	90 30
	00 00
	00 00
	VA HA
	07-03-06
	1438


	90 30
	00 00
	00 00
	HOLD
	06-03-20
	1438


	90 30
	00 00
	00 00
	VA HA

	6.4 Opakované měření úhlu Pro dosažení vyšší přesnosti měření horizontálního úhlu lze použít režim opakovaného měření (Repetition Measurement). V tomto režimu se stejný horizontální úhel změří několikrát za sebou. Přístroj jednotlivá měření sčítá, čímž lze následně určit průměrnou hodnotu a snížit vliv náhodných chyb měření.
	Digitální teodolit
	Manuál
	Postup
	1.Stiskněte 【SFT】 a poté 【.   REP】 pro spuštění režimu opakovaného měření.

	HA
	Displej
	07-03-06
	1438




	N-0 30
	T1
	00 00
	REP
	SFT
	Zaměřte cílový bod A.
	Stiskněte 【0SET】 a nastavte horizontální úhel cíle A na 0° 00′ 00″.

	HA
	07-03-06



	N-0
	T2
	1438
	00 00
	REP
	SFT
	Pomocí horizontálního jemného šroubu a aretační svorky zaměřte cílový bod B.
	Stiskněte 【.   REP】 a podržte aktuální hodnotu horizontálního úhlu.

	HA
	06-03-20
	1438



	N-0 45
	T2
	00 08
	REP
	SFT
	Stiskněte 【0SET】 a znovu nastavte horizontální úhel cíle A na 0° 00′ 00″.

	HA
	07-03-06



	N-1
	T2
	1438
	00 00
	REP
	SFT
	Znovu zaměřte cílový bod A pomocí horizontálního jemného šroubu a aretační svorky.
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	Znovu zaměřte cílový bod B pomocí horizontálního jemného šroubu a aretační svorky.

	HA
	07-03-06


	N-1
	T2
	1438
	REP
	SFT
	Stiskněte 【  REP】. Na displeji se zobrazí průměrná hodnota naměřeného úhlu.

	HA
	07-03-06


	N-2
	T1
	1438
	REP
	SFT
	Opakováním kroků 2 až 9 proveďte požadovaný počet opakovaných měření.
	Maximální počet opakovaných měření je 9.
	Režim opakovaného měření ukončíte stisknutím tlačítka 【SFT】.
	Digitální teodolit
	Manuál



	6.5 Měření sklonu v procentech (Slope Measurement)
	Postup
	1.Stiskněte 【SFT】 a poté 【R/L】. Zobrazení vertikálního úhlu (VA) se přepne na zobrazení sklonu v procentech (%).
	Opět stiskněte 【R/L】. Displej se vrátí do běžného režimu měření úhlů.

	Displej
	VA HA
	07-03-06
	1438

	-3.108 %
	VA HA
	06-03-20
	1438


	91 30
	46 50 00 00
	Digitální teodolit
	Manuál

	7. Měření vzdálenosti 7.1 Použití společně s elektronickým dálkoměrem (EDM) Tento přístroj lze používat ve spojení s elektronickým dálkoměrem (EDM), čímž vznikne sestava fungující jako totální stanice. Před zahájením měření vzdálenosti je nutné v elektronickém dálkoměru správně nastavit:
	atmosférickou korekci,
	prismovou konstantu.
	Podrobné informace o těchto nastaveních naleznete v návodu k obsluze elektronického dálkoměru (EDM).

	7.2 Připojení elektronického dálkoměru (EDM)
	Připevněte elektronický dálkoměr (EDM) k teodolitu pomocí příslušného spojovacího adaptéru.
	Propojte komunikační rozhraní teodolitu s elektronickým dálkoměrem pomocí datového kabelu.
	Pomocí nastavovacích šroubů seřiďte sestavu tak, aby byla optická osa teodolitu rovnoběžná s optickou osou elektronického dálkoměru (EDM).
	Podrobnosti naleznete na příslušném obrázku v originálním návodu.

	7.3 Měření vzdálenosti
	E-Theodolite
	Digitální teodolit
	Manuál
	Postup

	SFT
	Výsledek
	SD


	HA
	07-03-06 1438


	50.828 m
	00 00
	SFT
	R / L
	SD

	HA
	07-03-06 1438


	51.655 m 00 00
	SFT
	HD

	HA
	07-03-06
	1438


	51.023 m 00 00
	SFT
	Stiskněte tlačítko             .

	SFT
	Přístroj se vrátí do režimu měření úhlů.
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	8. Záznam a přenos dat
	Tato řada elektronických teodolitů umožňuje ukládání naměřených dat. Údaje o úhlech i vzdálenostech lze:
	ukládat do interní paměti přístroje (až 1000 záznamů),
	nebo přenášet prostřednictvím komunikačního rozhraní.
	Ke každému uloženému záznamu se automaticky ukládá také čas měření. Před zahájením ukládání dat je nutné zvolit způsob záznamu. Pokud je zvolen přenos dat prostřednictvím komunikačního rozhraní, je třeba nejprve správně nastavit parametry komunikace (viz kapitola 10 – Nastavení funkcí).
	8.1 Komunikační rozhraní RS-232C
	Připojením přístroje k počítači nebo zařízení PDA pomocí datového kabelu lze přenášet naměřená data do počítače nebo do zařízení pro sběr dat. Komunikační konektor RS-232C se nachází pod ovládacím kolečkem vertikálního pohybu.

	8.2 Ukládání naměřených dat
	V libovolném režimu měření stiskněte tlačítko                   a poté tlačítko                       . Naměřená data budou následně:
	přenesena do počítače nebo zařízení PDA, pokud je jako způsob záznamu nastaven přenos prostřednictvím komunikačního rozhraní, nebo
	uložena do interní paměti přístroje, pokud je zvolen režim ukládání do paměti přístroje.

	SFT
	(REC)
	Režim měření
	Ukládané / přenášené údaje
	Režim měření úhlů
	VA, HAR (vertikální úhel, horizontální úhel)
	Režim měření  vzdálenosti
	VA, HAR, SD (vertikální úhel, horizontální úhel, šikmá vzdálenost)
	Digitální teodolit
	Manuál


	Zapojení komunikačního rozhraní RS-232C
	Pin    Funkce
	Zem (GND)
	Vysílání dat (TX)
	Příjem dat (RX)

	9. Režim paměti
	V režimu paměti lze prohlížet, přenášet nebo vymazat data uložená v interní paměti přístroje.
	Postup
	1. Zapněte přístroj při současném podržení tlačítka                 .

	Výsledek
	07-03-06
	1438
	07-03-06
	1438

	VA
	HA
	07-03-06
	1438


	91 30
	46 00
	50 00
	V režimu paměti můžete kdykoliv stisknout tlačítko           a vrátit se do režimu měření úhlů.
	SFT
	Digitální teodolit
	Manuál


	10. Nastavení funkcí
	10.1 Nastavení funkcí
	*U1
	U2
	U3
	U1.Zenitový úhel
	U2.Vertikální úhel
	U3.Výškový úhel


	10.2 Postup nastavení funkcí
	R/L
	SFT
	Digitální teodolit
	Manuál
	0SET
	přepínání mezi jednotlivými položkami nastavení.
	výběr položky času: měsíc, den, rok, hodina, minuta.

	R/L
	výběr předchozí položky nebo zvýšení hodnoty času o 1.

	SFT
	výběr následující položky nebo snížení hodnoty času o 1.
	potvrzení nastavení, ukončení režimu nastavení a návrat do režimu měření úhlů.
	Operating
	Display
	1. Současně stiskněte tlačítka            a              .


	R /L
	SFT
	07-03-06
	1438



	1.

	OFF
	2. Opakovaným stisknutím tlačítka  vyberte požadovanou položku nastavení
	0SET
	07-03-06
	1438

	2.

	OFF
	3. Pomocí tlačítka     nebo tlačítka         změňte hodnotu vybrané položky.
	R /L
	07-03-06
	1438

	2.

	ON
	4. Stejným způsobem nastavte všechny požadované položky.
	07-03-06
	1438
	Stiskněte tlačítko
	SFT
	91 30
	46 00
	50 00
	VA HA
	Digitální teodolit
	Manuál


	10.3 Nastavení data a času
	Postup
	Současně stiskněte tlačítka
	a             .

	R/L
	SFT
	Opakovaným stisknutím tlačítka             vyberte položku, kterou chcete upravit (měsíc, den, rok, hodina, minuta, sekunda). Vybraná položka začne blikat
	3. Pomocí tlačítka  hodnotu zvyšujte nebo pomocí tlačítka  hodnotu snižujte.

	R/L
	4. Po dokončení nastavení stiskněte tlačítko            .

	SFT
	Výsledek
	07-03-06
	1438


	1.


	OFF
	07-03-06
	1438
	07-03-06
	1438
	07-03-06
	1600
	Digitální teodolit
	Manuál

	11. Korekce nulové chyby vertikálního úhlu, kolimační chyby a nulové chyby kompenzátoru náklonu
	Tato funkce umožňuje provést měření v obou polohách dalekohledu (Face I / Face II) a následně:
	změřit a upravit nulovou chybu kompenzátoru náklonu,
	změřit kolimační chybu přístroje, aby ji teodolit mohl automaticky kompenzovat při dalších měřeních pouze v jedné poloze dalekohledu,
	znovu nastavit nulový index vertikální kružnice (vertikálního úhlu) a odstranit indexovou chybu, která by jinak negativně ovlivňovala přesnost měření vertikálních úhlů.
	Postup
	1. Zapněte přístroj při současném podržení tlačítka                     . Po zobrazení nápisu SETUP přístroj vstoupí do režimu kalibrace. Na displeji se zobrazí SET F1 a tento údaj začne blikat.

	R/L
	HA R
	Displej
	07-03-06
	1438


	SET
	F1
	00 08
	2. Přístroj pečlivě urovnejte a v 1. poloze dalekohledu (Face 1) zaměřte referenční cíl. Poté stiskněte tlačítko               . Na displeji začne blikat SET F2
	0SET
	3. Překlopte dalekohled do 2. polohy (Face 2), zaměřte stejný referenční cíl a znovu stiskněte tlačítko                  . Na displeji se zobrazí SET.

	0SET
	HA R
	07-03-06
	1438



	SET
	F2  00 08
	HA R
	07-03-06
	1438

	179

	SET 59 58
	0SET
	Ještě jednou stiskněte tlačítko               .

	Poznámka
	Poznámka
	Digitální teodolit
	Manuál
	User Guide



	13. Kontrola a seřízení
	Pokyny pro seřízení
	a. Před zahájením jakékoli kontroly, která vyžaduje zaměření dalekohledem, správně nastavte dioptrickou korekci okuláru. Dbejte na správné zaostření a úplné odstranění paralaxy. b. Seřízení provádějte v uvedeném pořadí, protože jednotlivé kroky na sebe navazují. Provedení seřízení v nesprávném pořadí může znehodnotit výsledky předchozích úprav. c. Po dokončení seřízení pevně dotáhněte seřizovací šrouby, avšak nepřetahujte je. Nadměrné utažení může poškodit závity, způsobit ulomení šroubu nebo nadměrně namáhat součásti přístroje. d. Po dokončení seřízení rovněž dostatečně dotáhněte všechny upevňovací šrouby. e. Po každém provedeném seřízení vždy zopakujte kontrolní měření, abyste ověřili správnost provedeného nastavení.

	13.1
	Kontrola a seřízení trubicové libely
	Kontrola
	a. Natočte trubicovou libelu tak, aby byla rovnoběžná se spojnicí dvou stavěcích šroubů (např. A a B). Pomocí těchto dvou stavěcích šroubů nastavte bublinku do středu trubicové libely. b. Poté otočte přístroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy a zkontrolujte, zda se bublinka trubicové libely nepohnula. Pokud se bublinka vychýlila, proveďte následující seřízení.

	Seřízení
	a. Pomocí přiloženého seřizovacího trnu upravte seřizovací šroub trubicové libely tak, aby se bublinka posunula směrem ke středu libely. Tímto způsobem opravte pouze polovinu zjištěné odchylky. b. Zbývající polovinu odchylky vyrovnejte pomocí stavěcích šroubů přístroje.
	c.Znovu otočte přístroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy a zkontrolujte polohu bublinky. Pokud je bublinka stále mimo střed, opakujte postup seřízení.


	Kontrola
	a. Umístěte přístroj na stativ a pečlivě jej urovnejte. b. Zaměřte záměrný kříž na dobře viditelný bod A na stěně ve vzdálenosti alespoň 50 m. c. Poté otáčejte dalekohledem a sledujte, zda se bod A pohybuje po celé délce svislé nitě záměrného kříže. d. Pokud se bod pohybuje plynule po svislé niti (viz obr. 1), je svislá nit kolmá k vodorovné ose dalekohledu a není nutné provádět seřízení. e. Pokud se však bod od svislé nitě odchyluje (viz obr. 2), je nutné provést seřízení záměrného kříže.

	Seřízení
	a. Odšroubujte kryt seřízení záměrného kříže jeho otáčením proti směru hodinových ručiček. Tím zpřístupníte čtyři upevňovací šrouby okuláru. b. Pomocí přiloženého šroubováku mírně povolte všechny čtyři upevňovací šrouby (doporučuje se zaznamenat počet otočení šroubů). Otáčením okuláru nastavte svislou nit tak, aby procházela bodem A, a poté všechny čtyři upevňovací šrouby opět pevně dotáhněte. c. Znovu zkontrolujte, zda se při pohybu bodu A po svislé niti neobjevuje žádná vodorovná odchylka. Pokud se bod nepohybuje do stran, je kontrola i seřízení dokončeno.
	Postup kalibrace
	Digitální teodolit
	Manuál


	13.5 Seřízení kolimace přístroje
	Kolimace slouží k nastavení záměrné osy dalekohledu tak, aby byla kolmá k vodorovné ose přístroje.

	Kontrola
	a. Umístěte přístroj na stanoviště tak, aby měl na obě strany volný výhled přibližně 50 až 60 m. b. Zaměřte bod A ve vzdálenosti přibližně 50 m. c. Uvolněte pouze svislou svorku a překlopte dalekohled o 180° kolem vodorovné osy tak, aby směřoval opačným směrem. d. Zaměřte bod B, který je ve stejné vzdálenosti od přístroje jako bod A. e. Uvolněte vodorovnou svorku a jemný pohyb (tangentní šroub) a otočte přístroj o 180° (nebo 200 gon) kolem svislé osy. Znovu zaměřte bod A a zajistěte vodorovnou svorku i tangentní šroub. f. Uvolněte svislou svorku a jemný pohyb, překlopte dalekohled o 180° (nebo 200 gon) a zaměřte bod C, který by měl splývat s dříve zaměřeným bodem B. g. Pokud body B a C nesplývají, proveďte seřízení podle následujícího postupu.
	Kontrola
	Poznámka
	Demontáž
	b.Zvedněte přístroj tak, že jednou rukou uchopíte transportní rukojeť a druhou rukou přidržíte tribrach (podstavec).
	Nasazení

	Digitální teodolit
	Manuál

	15.
	Chybová hlášení
	E01
	E02
	E03 E04
	E05
	E06
	E07
	E08
	Digitální teodolit
	Manuál

	16. Technické specifikace
	DT-2
	DT-5
	30X
	Absolutní kódování
	Digitální teodolit
	Manuál


	17. Standardní příslušenství
	Transportní kufr – 1 ks
	Nabíječka – 1 ks
	Olovnice – 1 ks
	Nabíjecí akumulátor – 1 ks (součástí dodávky je také pouzdro pro suché baterie)
	Seřizovací trn – 2 ks
	Čisticí štěteček – 1 ks
	Čisticí utěrka na optiku – 1 ks
	Laserový terč – 1 ks
	Lomený okulár (volitelné příslušenství)
	Návod k obsluze

	Servis, podpora

